
令和6年（2024年）12月25日 （８）第2251号（第3種郵便物認可）

　

表
２
は
、
自
動
運
転
レ
ベ

ル
の
概
要
を
示
し
て
い
る
。

レ
ベ
ル
２
自
動
運
転
で
は
、

ス
テ
ア
リ
ン
グ
と
加
減
速
が

自
動
化
さ
れ
る
も
の
の
、
ド

ラ
イ
バ
ー
に
よ
る
常
時
監
視

が
必
要
と
な
る
。
レ
ベ
ル
３

（
条
件
付
き
自
動
化
）で
は
、

　

㈱
Ｔ
２
は
、
自
動
運
転
技

術
を
活
用
し
た
物
流
サ
ー
ビ

ス
の
提
供
を
通
じ
て
、「
物

流
の
２
０
２
４
年
問
題
」
を

は
じ
め
と
す
る
物
流
危
機
の

解
決
に
寄
与
し
、
物
流
イ
ン

フ
ラ
の
維
持
・
向
上
に
貢
献

す
る
こ
と
を
目
的
に
、
様
々

な
商
社
や
物
流
会
社
な
ど
か

ら
出
資
を
受
け
、
令
和
４
年

に
設
立
さ
れ
た
事
業
者
で
あ

る
。

　

同
社
で
は
、
顧
客
（
運
送

会
社
・
荷
主
）
の
集
約
拠
点

間
の
貨
物
輸
送
サ
ー
ビ
ス
を

提
供
。
ト
ラ
ッ
ク
の
走
行
区

間
の
う
ち
、
高
速
道
路
や
専

用
道
等
の
自
動
運

転
区
間
内
に
お
い

て
、
７
年
７
月
か

ら
は
レ
ベ
ル
２
自

動
運
転
ト
ラ
ッ
ク

を
用
い
た
輸
送
事

業
を
、
ま
た
９
年

か
ら
は
レ
ベ
ル
４

自
動
運
転
ト
ラ
ッ

ク
を
用
い
た
輸
送

事
業
の
開
発
を
目

指
し
て
い
る
。

　

同
社
に
お
け
る

今
後
の
事
業
ス
ケ

ジ
ュ
ー
ル
は
、
表

１
の
通
り
で
あ
る
。

高
速
道
路
な
ど
限
定
領
域
に

お
い
て
、
通
常
時
に
は
シ
ス

テ
ム
に
よ
る
走
行
が
可
能
な

レ
ベ
ル
（
緊
急
時
に
は
ド
ラ

イ
バ
ー
の
操
作
が
必
要
）。

同
社
が
目
指
し
て
い
る
レ
ベ

ル
４（
高
度
自
動
化
）で
は
、

限
定
領
域
に
お
い
て
、
緊
急

時
に
お
い
て
も
シ
ス
テ
ム
走

行
が
可
能
な
レ
ベ
ル
と
な
る
。

な
お
、
顧
客
の
集
約
拠
点
〜

自
動
運
転
と
の
切
替
拠
点
間

（
一
般
道
）
で
は
ド
ラ
イ
バ

ー
に
よ
る
有
人
運
転
と
な
る
。

　

自
動
運
転
ト
ラ
ッ
ク
の
技

術
要
素
は
次
の
通
り
で
あ
る
。

1
物
体
認
識（
写
真
①
③
④
）

　

レ
ー
ザ
ー
光
を
使
っ
た
高

性
能
セ
ン
サ
ー
（
Ｌ
ｉ
Ｄ
Ａ

Ｒ
）・
カ
メ
ラ
に
よ
る
高
精

度
の
物
体
認
識
。
近
距
離
で

は
極
め
て
高
い
精
度
で
認
識

が
可
能
。

2
自
己
位
置
推
定（
写
真
⑤
）

　

カ
メ
ラ
や
高
精
度
衛
生
測

位
シ
ス
テ
ム
（
Ｇ
Ｎ
Ｓ
Ｓ
、

写
真
②
）
の
デ
ー
タ
な
ど
を

基
に
、
自
車
の
位
置
を
正
確

に
推
定
し
、
周
辺
状
況
を
把

握
す
る
。

3
指
令
判
断

　

物
体
認
識
、
自
己
位
置
推

　

見
学
会
で
は
、
同
テ
ス
ト

セ
ン
タ
ー
の
高
速
周
回
路
を

利
用
し
た
同
乗
試
乗
を
実
施

し
た
。

　

試
乗
内
容
は
図
の
通
り

で
、
自
動
運
転
ト
ラ
ッ
ク
の

ド
ラ
イ
バ
ー
が
ハ
ン
ド
ル
か

ら
手
を
離
し
た
状
態
で
時
速

60
㌔
㍍
で
の
自
動
走
行
を
実

施
。
そ
の
後
、
自
動
運
転
ト

ラ
ッ
ク
の
前
に
割
り
込
ん
で

く
る
車
の
速
度
に
合
わ
せ
て

自
動
的
に
減
速
。
前
走
車
が

離
脱
し
た
後
は
、
再
び
加
速

し
た
。

た
実
証
試
験
に
お
い
て
、
90

分
間
の
ド
ラ
イ
バ
ー
未
介
入

走
行
に
成
功
し
て
い
る
。

　

今
後
も
、国
土
交
通
省「
高

速
道
路
に
お
け
る
路
車
協
調

に
よ
る
自
動
運
転
ト
ラ
ッ
ク

の
実
証
実
験
」へ
の
参
加
や
、

荷
主
企
業
や
運
送
事
業
者
と

の
共
同
実
証
の
実
施
な
ど
、

自
動
運
転
実
用
化
に
向
け
た

取
り
組
み
を
加
速
し
て
い
く
。

る
声
が
上
が
っ
た
。

定
、
高
精
度
３
次
元
地
図
な

ど
に
基
づ
き
、
車
内
に
搭
載

し
た
シ
ス
テ
ム
が
運
転
操
作

を
判
断
す
る
た
め
、
様
々
な

周
辺
状
況
に
お
い
て
ス
ム
ー

ズ
か
つ
安
全
な
走
行
を
実
現
。

　

同
社
で
は
、
今
年
６
月
に

新
東
名
高
速
道
路
駿
河
湾
沼

津
サ
ー
ビ
ス
エ
リ
ア（
Ｓ
Ａ
）

〜
浜
松
Ｓ
Ａ
間
（
自
動
運
転

車
優
先
レ
ー
ン
）
で
実
施
し

　

同
乗
試
乗
に
参
加
し
た
委

員
か
ら
は
、
自
動
運
転
ト
ラ

ッ
ク
の
安
定
し
た
走
行
と
ス

ム
ー
ズ
な
加
減
速
を
評
価
す

表 1　同社の事業スケジュール
事業スケジュール トラック保有台数

令和 6年度 トラックでの実証実験および事業開発

7年度 レベル 2自動運転トラック輸送事業（東京・
大阪間） 7月までに 5台

8年度 年度末までに 50台

9年度 �レベル 4自動運転トラック輸送事業（東京・
大阪間） 同 150台

10年度 インターチェンジ付近の一般道における自動
運転実現 同 500台

11年度 事業エリア拡大（九州・四国） 同 1,200 台

12年度～ レベル 4トラクタトレーラー輸送事業 13年には 2,000 台
規模での輸送を行う

（出典：㈱ T2発表資料）

表２　自動運転レベルの概要
レベル

対応主体
対象地域

通常時 緊急時
０　支援・自動化なし 運転手 運転手 ―
１　運転支援（縦 or 横） 運転手 運転手 限定領域
２　部分自動化（縦＆横） 運転手 運転手 限定領域
３　条件付き自動化 システム 運転手 限定領域
４　高度自動化 システム システム 限定領域
５　完全自動化 システム システム 無制限
（出典：㈱ T2発表資料）

　
全
日
本
ト
ラ
ッ
ク
協
会
「
次
世
代
新
技

術
対
応
小
委
員
会
」（
山
口
嘉
彦
委
員
長
）

は
11
月
25
日
、茨
城
県
城
里
町
に
あ
る（
一

財
）
日
本
自
動
車
研
究
所
城
里
テ
ス
ト
セ

ン
タ
ー
で
、
第
７
回
次
世
代
新
技
術
対
応

小
委
員
会
・
見
学
会
を
開
催
し
た
。

　
見
学
会
で
は
、
来
年
７
月
に
東
京
・
大

阪
間
で
レ
ベ
ル
２
自
動
運
転
ト
ラ
ッ
ク
を

用
い
た
輸
送
事
業
の
開
始
を
計
画
し
て
い

る
、
㈱
Ｔ
２
（
森
本
成
城
代
表
取
締
役
Ｃ

Ｅ
Ｏ
）
の
自
動
運
転
大
型
ト
ラ
ッ
ク
の
見

学
お
よ
び
同
乗
試
乗
を
実
施
し
た
。

　
こ
こ
で
は
、
同
見
学
会
の
模
様
な
ど
に

つ
い
て
紹
介
す
る
。

1
㈱
Ｔ
２
と
は
？

自
動
運
転
ト
ラ
ッ
ク
に
よ
る
輸
送
事
業
を
計
画

自
動
運
転
ト
ラ
ッ
ク
に
よ
る
輸
送
事
業
を
計
画

1313
年
に
は
２
０
０
０
台
規
模
の
運
行
目
指
す

年
に
は
２
０
０
０
台
規
模
の
運
行
目
指
す

2
自
動
運
転
ト
ラ
ッ
ク
と
は
？

安
全
な
走
行
の
た
め
最
新
鋭
シ
ス
テ
ム
を
導
入

安
全
な
走
行
の
た
め
最
新
鋭
シ
ス
テ
ム
を
導
入

高
速
道
路
で
の
自
動
走
行
が
可
能
に

高
速
道
路
で
の
自
動
走
行
が
可
能
に

3
見
学
会
で
の
同
乗
試
乗

他
車
の
割
り
込
み
に
対
応
し
て
自
動
で
加
減
速

他
車
の
割
り
込
み
に
対
応
し
て
自
動
で
加
減
速

出
席
委
員
は
「
安
定
し
た
走
行
」
を
評
価

出
席
委
員
は
「
安
定
し
た
走
行
」
を
評
価

図

（出典：㈱ T2発表資料）

今回の見学会・同乗試乗に使用された、T2の自動運転トラック（第一世代車）。今年5月には
新型実験車両が登場している

①前面上部に設置された複
数台のカメラで、前方の道路
上の白線や前方を走行する
車両などの対象物を高精度
で認識。近距離では、極め
て高い精度で物体を認識す
ることができる

❶ ❷

❸

❹

❺

②高精度衛星測位システム
（GNSS）に対応したアンテ
ナを上部に搭載。地球の上空
を周回している人工衛星から
の電波を受信し、自車の現在
位置をcmレベルで正確に把
握することができる

⑤LiDARやカメラ、GNSSなどで取得された
情報を統合し、助手席側に設けられたモニ
ターに表示。道路の形状や周囲を走行する
車両の位置を正確に推定する。同情報は車
内に搭載されたシステムに送られ、運転操作
の指令・判断がなされる

③レーザー光を使い、周辺車両や歩行者、
建物、障害物などの対象物との距離や形状、
位置関係を測定するLiDARセンサー。夜間で
も対象物の検知が可能。現在は前方左右の
２か所に設置されているが、後方左右にも設
置することで自車の周囲を360度監視可能
となる

④LiDARセンサー下部にもカメラを設置。側
方の車両も認識することで、後方から追越し
てくる車両の動きをとらえる

自動運転を可能とする最新技術

試乗では、自動運転トラックの前に割り込んでく
る車の速度に合わせ、自動的に加減速した

全ト協 第７回「次世代新技術対応小委員会」全ト協 第７回「次世代新技術対応小委員会」 令和９年のレベル４自動運転トラック輸送事業スタートに向け技術開発を推進

自動運転大型トラック見学・同乗試乗を実施自動運転大型トラック見学・同乗試乗を実施


